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برايفازيمنطقاستدلالاستراتژيپايهبرجديدروشيكبحثايندر
.شودمينهادپيشآستانه،مقدارتعيينبدونديجيتالتصاويردرلبهتشخيص

مبحثورتصويپردازشمتلب،برنامهبامقدماتيآشناييوجودبرتصوربا
درزيفالبه‌يابيپياده‌سازينحوهرويبربحثتمرکزتاشدهتلاشفازي،
.گرددمعطوفمتلببرنامه
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هم پوشاناشیاءمیانمرزیازمینهوشیءیکمیانمرز
تصویربالایفرکانسبااجزای
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.پیرامونمحیطازتصاویرلبهتفکیکوشناسایی
.دارندکاربردهالبهتشخيصدرگذربالافيلترهايمعمولا•
مشتقردستودومينيااولينباکلاسيكصورتبهتوانميرالبهيك•

.آوردبدستگيري



لاگآشکارساز(Log)
روبرتسآشکارساز(Roberts)
سوبلآشکارساز(Sobel)
پرويتآشکارساز(Prewit)
زيروکراسآشکارساز(Zerocross)
کنيآشکارساز(Canny)
و...
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نويزبه‌حساسيت‌×
محاسباتبالاي‌حجم‌×
خطوط‌لبه‌ي‌ضخيم×
عدم‌نمايش‌برخي‌از‌لبه‌ها×
وجود‌نويز‌در‌نواحي‌صاف×
لبه‌هاي‌نامنظم×
...و×
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مستقيمخطوطبودنصافوهمواريدرپايدارتاثير
منحنيخطوطشدنگرد
تصويرگوشه‌هاينمودنتيزتر
تيزبسيارلبه‌هاينمودنهموار
صافنواحيدرکمترنويز
کردضخيميانازکرالبه‌هاآستانهميزانتغييرباتوانمي
نويزبرابردربيشترمقاومت
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مبنايبرتصميم‌گيريوفرايندنوعسهترکيبازمتشکلبحثموردروش
.باشدميآن‌هاترکيبازشدهبرگرفتهفازيخروجي

مراحل‌کلي

خروجيورودي‌ها رول‌ها

طراحي‌يك‌سيستم‌فازي‌ممداني

نبودن/‌تصميم‌گيري‌براي‌لبه‌بودن‌



صويرفيلتر‌برجسته‌کننده‌ت

ويرفيلتر‌هموار‌کننده‌تص

وبلفيلترهاي‌لبه‌يابي‌س
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ورودي‌ها

Lp:هموارپيکسل‌هاي

So:شدهآشکارلبه‌هاي
سوبلروشبه

Hp:تهبرجسپيکسل‌هاي
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ورودي‌ها

:مي‌شوندزيرمواردشاملورودي‌هاتمامي

گاوسينعضويتتابعسه(gaussmf)

LO,MD,HIنام‌هايبا
100تا0ازاعضادامنه
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خروجي

Edge:بهلپيکسلعضويتدرجه
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خروجي

گاوسينعضويتتابعسه(gaussmf)

LO,MD,HIنام‌هايبا
1تا0ازاعضادامنه
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رول‌ها

• If Lp is LO and So is LO and Hp is LO then Edge is LO
• If Lp is LO and So is LO and Hp is MD then Edge is LO
• If Lp is LO and So is LO and Hp is HI then Edge is LO
• If Lp is LO and So is MD and Hp is LO then Edge is LO
• If Lp is LO and So is MD and Hp is MD then Edge is LO
• If Lp is LO and So is MD and Hp is HI then Edge is MD
• If Lp is LO and So is HI and Hp is LO then Edge is LOHI
• If Lp is LO and So is HI and Hp is MD then Edge is HI
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رول‌ها

• If Lp is LO and So is HI and Hp is HI then Edge is HI
• If Lp is MD and So is LO and Hp is LO then Edge is LO
• If Lp is MD and So is MD and Hp is LO then Edge is LO
• …
• If Lp is HI and So is LO and Hp is HI then Edge is HI
• If Lp is HI and So is MD and Hp is HI then Edge is HI
• If Lp is HI and So is HI and Hp is HI then Edge is 
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نبودن/‌تصميم‌گيري‌براي‌لبه‌بودن‌

دريافت‌تصوير‌و‌يك‌عدد‌آستانه‌بين‌. از‌کاربر1تا‌10

تبديل‌تصوير‌رنگي‌به‌خاکستري. 2

اضافه‌کردن‌يك‌قاب‌يك‌پيکسلي‌با‌فرکانس‌. به‌دور‌تصوير30

اعمال‌هر‌کدام‌از‌. کستريفيلتر‌پيکسل‌هاي‌هموار،‌برجسته‌و‌سوبل‌به‌طور‌مجزا‌بر‌تصوير‌خا43

پيمايش‌. -NO(x,y)=(O(x,y)\max(Os))*100–تصوير‌حاصله‌و‌ارسال‌فرکانس‌نرمال‌شده‌هرکدام‌53
.به‌عنوان‌ورودي‌سيستم‌‌فازي‌طراحي‌شده‌و‌دريافت‌خروجي

مقايسه‌خروجي‌با‌مقدار‌آستانه‌کاربر‌و‌صفر‌يا‌يك‌شدن‌. سل‌جاري‌پيک(‌لبه‌بودن‌يا‌نبودن)6
.تصوير‌باينري‌خروجي
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داردبالاتريدقتلبه‌يابيبراسمنبعسهازاستفادهبدليل•
ندمي‌کپيداپيشينروش‌هايبهنسبترابهتريوبيشترلبه‌هاي•
مي‌باشدزياديرول‌هايتعريفنيازمند•
استزمانبرفرآيندي•
بياوردبوجودرامشکلاتياستممکنRealTimeفرآيند‌هايانجامبراي•
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